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Example Calculation:
The origin is placed at the center of the window at the surface of the titanium output cap
The coordinate system is a right handed coordinate system with 
     X pointing down
     Y pointing back along the axis of the bottle
     Z pointing to the right when facing the sensor
The Elevation angle (ϕ), labeled on the right is constant as the spinner mirror rotates with 0° Elevation being parallel to the X-Z plane
The Azimuth angle (θ) is the rotation angle of the spinner mirror with 0° Azimuth being down, along the X axis
The Line of Sight (LOS) Range (R) is the range from the object to the outer surface of the sapphire window
The radius (r) of the outer surface of the window should be accounted for when calculating an origin
The offset (δ) along the Y axis is the offset from the location the laser exits the window (outer surface) to the surface of the output cap


